15UY0205-3 KOPRULU VINC OPERATORU HAKKINDA

Malumlari oldugu iizere 15UY0205-3 Kopriilii Ving Operatorii, 12UY0088-3 12UY0061-3 Mobil Ving
Operat6rii (MHC, Sahil ve Gemi Vinci), 17U0Y0268-3 Liman RTG Operatérii, 17UY0269-3 Liman SSG
Operatorii ulusal yeterliliklerinde yer alan “Yeterlilik Smavina Giris Sart(lar)1” boliimiinde tadil
kapsaminda yapilan diizenleme sinavlara giris sart1 olarak bireylerin yeterlilikte yer alan 6grenme
ciktilarini/kazanimlarini igeren bir egitim programini tamamlamasi ya da ilgili meslegi 2 yil icra ettigini
kanitlamas1 gerekmektedir." ifadesinde eklenmistir.

Bahse konu egitim igeriginin tadil kapsaminda yer verildigi tizere ilgili yeterlilikte yer alan 6grenme
ciktilarini/kazanimlarini igermesi esas olup;

e Milli Egitim Bakanligina bagl orgiin, yaygin (hayat boyu &grenme) ve 6zel dgretim kurum ve
kuruluslar: tarafindan sunulan egitim programlari,

e Milli Egitim Bakanlig1 Hayat Boyu Ogrenme Kurumlar1 Yonetmeligi kapsaminda yer alan hiikiimler
cergevesinde sunulan egitim programlari,

e ISKUR tarafindan sunulan egitim programlari,

e Universiteler ya da iiniversitelere baglh kurum ve kuruluslar tarafindan verilen egitim programlar
kabul edilecektir.



15UY0205-3 KOPRULU VINC OPERATORU SINAV
SEANARYOSU

Malumlari oldugu iizere 15UY0205-3 Kopriili Ving Operatorii Ulusal Yeterliligi belge zorunlulugu
kapsaminda yer almakta, ilgili yeterlilikte smav ve belgelendirme faaliyetleri yogun sekilde
yiriitiilmektedir. Bu ¢ercevede asagida belirtilen beceri yetkinlik ifadelerinin 6l¢iilmesi noktasinda
sorunlar yasandig1 tespit edilmistir. BY.15 “Kopriilii vinci periyodik araliklarda sinir noktalara
hareket ettirerek ve asir1 yiikle sensor ve sinirlayicilart kontrol eder.” ifadesinin 6lgiilmesi
esnasinda yasanan ciddi sorunlar degerlendirilerek bu adimin sinavlarda Ol¢iilmesinin zorunlugu
olmadig1 degerlendirilmistir. BY.20 “Talimatlarda yer alan kopriili ving ve ekipmanlarimin
bakimlarin1 yapar.” ve BY.21 “Periyodik bakim, muayene ve kontrol kayit altina alir.”
adimlarinin degerlendirilmesi kapsaminda asagida belirtilen “Képriilii Vin¢ Giinliik Bakim
Formu”nun doldurularak tek adimda 6l¢iilmesinin uygun oldugu degerlendirilmistir. Ayrica hazirlanan
ornek uygulama senaryolarina da asagida yer verilmistir.

KOPRULU VINC GUNLUK BAKIM KONTROL FORMU

Uygun

Degil Aciklama

Uygunluk Durumu Uygun

Kanca giivenlik (emniyet) mandalinin aginma ve
deformansyon kontrolii

Yiik kaldirma, baglama elemanlarinin fiziki
kontrolleri (sapan, zincir, halat)

Yiik kaldirma, baglama aksesuarlarinin fiziki
kontrolleri (mapa, aybolt, karabina)

Kaldirma elemanlarinin (tambur, makara, halat
kilavuzu ) fiziki kontrolleri

Elle¢leme atagmanlarinin (kanca, travers, tong,
manyetik tutucu) fiziki kontrolleri




3 EKSEN 6 YON iCIN ORNEK PERFORMANS SENARYOSU

is Emri: is saglig) ve glivenligi kurallarina uyarak, belirlenen yiikii uygun tasima ekipmanlarini kullanarak belirtilen
rota sinirlari igerisinde hedef noktaya tasiyiniz.
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Not: Sinirlandirilmis alanin genisligi, tasinacak yik
genisliginin her iki tarafindan en fazla 1.5 metre
bosluk kalacak sekilde diizenlenmelidir.




2 EKSEN 4 YON iCiN ORNEK PERFORMANS SENARYOSU

is Emri: is saghig ve giivenligi kurallarina uyarak, belirlenen yiikii uygun tasima ekipmanlarini kullanarak belirtilen
rota sinirlari igerisinde hedef noktaya tasiyiniz.
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BY.12* Koprili ving kumanda ederek frenleme, tutma ya da kagirma durumlarini kontrol
eder.
BY.13* Koprili vinci her eksende kumanda ederek test eder.
BY.14* Kopriilu vinci kumanda ederek sesli ya da gorsel uyari ikaz isaretlerini kontrol eder.
B Kaldirma elemanlari ve kanca glivenlik mandali ve baglantilarini kontrol eder.
— BY.19* Vinci 6n kaldirma yiksekligine kaldirarak giivenlik, sapanlama ve frenlemeyi kontrol
T ; eder.
) l' 5 ) BY.33* Yk, belirlenmis yikseklige kaldirir.
(7 4 Bl BY.34* Kaldirma, tasima, bosaltma/istifleme islemlerini zamaninda, gerektiginde yardimci
\ _,-;M :&) BY.39* ekipmanlarla seri ve gilivenli olarak gergeklestirir.
ﬁﬁ Yuk ozelligine gore ellegleme islemlerinde limit, hiz, salinim, fren ve fiziksel sartlari
BY.40* kontrol altinda tutar.
BY.1* Ellecleme islemleri dncesi is glivenligi tedbirlerini alarak kisisel koruyucu
donanimlarini kullanir.
\ \ BY.5* Yuke gore kullanilacak kaldirma atasmanlarini ve ekipmanlarini belirler/onaylar.
< Yike gore kopruli ving kaldirma kapasitesini kontrol ederek uygunluguna karar verir.
"2 | = \ BY.6* Kaldirma elemanlarinin gatlama, ezilme, deformasyon vs. durumlarini gereken
i it L guvenlik ve uygunluk sartlarini yiike gore kontrol eder.
¥ | BY.10* Halat, zincir ve sapanlardaki deformasyonu 6l¢i aletleri ile kontrol ederek kayit altina
g ':._:‘ alir.
\ E.l - BY.18
,,,,,, BY.35* Sinirlandirilmis alan icerisinde ylku kaldirir ve indirir/asansor yapar.
BY.36* Yika belirlenen ve sinirlandirilan rotada tasir.
BY.38* Yk yeri ve yuksekligi rotada belirlenmis engeller {izerinden asirarak sinirli
;II? yukseklikte tasir.
717y
BY.24* Ellegcleme islemlerinde verilen isaret ve komutlara uyar.
BY.29* Yiki emniyetli bir sekilde agisi ve denge durumunu gozeterek teknolojik kurallara
gbre sapanlar/sapancidan onay alir.
BY.41* Yiike gore belirlenen veya sinirlandirilan indirme/bosaltma alanina yuk
r— indirir/bosaltir.
-
‘ ‘ BY.42* Yiikii rota ya da ellegleme alani 6zelligine gére kisitlayan sinirlandiran engellere
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carpma/temas etmeden kaldirir, tasir ve indirir/bosaltir.




